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	一、科目中文名稱 : 自動控制
　　科目英文名稱 : Automatic Control Engineering


	

	二、學分數 : 3.0 學分


	三、先修科目 : 工數 


	四、能力指標 : 
使學生瞭解物理系統的建模與系統穩定性分析 


	五、教材大綱 :  
單元主題
內容綱要
分配節數
備註
概論 
1. 自動控制的演進。2. 控制系統的定義與分類。3. 控制工程實務。4. 控制工程設計。 
3 
 
數學基礎 
1. 拉氏轉換的定義。2. 基本函數之拉氏轉換。3. 拉氏轉換的重要定理。4. 部份分式展開法求反拉拉氏轉換。5. 拉氏轉換解線性常微分方程式。 
6 
 
物理系統之數學建模 
1. 機械系統建模。2. 電路系統建模。3. 電機系統建模。 
9 
 
控制系統表示法 
1. 微分方程與轉移函數。2. 方塊圖與信號流程圖。3. 梅森增益公式。 
9 
 
控制系統的時域分析 
1. 標準測試訊號。2. 迴授系統的穩態誤差。3. 暫態響應性能規格。 
9 
 
控制系統的穩定度與靈敏度 
1. 穩定度的定義。2. 路斯-哈維次準則。3. 相對穩定度分析。4. 系統靈敏度。 
9 
 
根軌跡法 
1.根軌跡法的基本觀念。2.根軌跡法的作圖基本法則。3.根軌跡法作圖實例。 
9 
 


	六、教學要點 :   (為尊重智慧財產權，教科書請勿非法影印)
　　　1.教材編選 : 自編教材 
　　　2.教學方法 : 課堂講述,如課程有需要安排一次的校外自動化機具參觀. 
　　　3.教學評量 : 筆試 
　　　4.教學資源 : 無 
　　　5.教學相關配合事項 : 無



